
一輪車型一輪車型一輪車型一輪車型ロボットロボットロボットロボット
ムラタセイコムラタセイコムラタセイコムラタセイコちゃんちゃんちゃんちゃん®

のののの開発開発開発開発

関西大学商学部学術講演会関西大学商学部学術講演会関西大学商学部学術講演会関西大学商学部学術講演会

一輪車型ロボットのムラタセイコ
®

【講演者】吉川浩一氏
【所 属】 株式会社村田製作所

(広報部企業広報課)
【略 歴】
1985年福井村田製作所入社
1997年滋賀県野洲事業所勤務
※生産技術開発１部技術4課
において生産設備開発を担当
※専門・・・ソフトウェア制御設計
2005年 「ムラタセイサク君®」
開発プロジェクト参加
2007年 本社広報部勤務

ちゃん®の開発エピソードと最近
の活用状況を紹介し
ます。また、

この「倒れない技術」を応用した
「電動歩行アシストカー」の開発
と今後の展望についてお話します。

日時日時日時日時：：：：６６６６月月月月27272727日日日日（（（（木木木木））））１６１６１６１６時時時時２０２０２０２０分分分分～～～～１７１７１７１７時時時時５０５０５０５０分分分分

会場会場会場会場：：：：関西大学関西大学関西大学関西大学ＢＩＧＢＩＧＢＩＧＢＩＧホールホールホールホール１００１００１００１００
千里山キャンパス第２学舎４号館（入場無料）

問合せ：関西大学経商オフィス ｅｍａｉｌ：ｋ-ｋｅｓｈｏｓｈａ＠ｍｌ．kａｎｄａｉ.jp

2007年 本社広報部勤務
（京都府長岡京市）

現在に至る

ムラタセイサクムラタセイサクムラタセイサクムラタセイサク君君君君®®®®


